
ALAT BANTU TUNA NETRA MENGGUNAKAN SENSOR JARAK 

BERBASIS ARDUINO 

 

 

 

SKRIPSI 

 

 

 

 
 

 

 

 

disusun oleh 

Ari Kharisma Adi 

12.11.5957 

 

 

 

 

 

JURUSAN TEKNIK INFORMATIKA 

SEKOLAH TINGGI MANAJEMEN INFORMATIKA DAN KOMPUTER 

AMIKOM YOGYAKARTA 

YOGYAKARTA 

2016 



i 

 

 

   

ALAT BANTU TUNA NETRA MENGGUNAKAN SENSOR JARAK 

BERBASIS ARDUINO 

 

 

SKRIPSI 

 

untuk memenuhi sebagian persyaratan  

mencapai derajat Sarjana S1 

pada jurusan Teknik Informatika 

 

 

 

 
 

 

 

disusun oleh 

Ari Kharisma Adi 

12.11.5957 

 

 

 

 

 

JURUSAN TEKNIK INFORMATIKA 

SEKOLAH TINGGI MANAJEMEN INFORMATIKA DAN KOMPUTER 

AMIKOM YOGYAKARTA 

YOGYAKARTA 

2016



ii 

 

 

   

 



iii 

 

 

   

 



iv 

 

 

   

  



v 

 

 

   

MOTTO 

 MAN JADDA WA JADDA ”SIAPA YANG BERSUNGGUH SUNGGUH 

AKAN SUKSES” 

 ”SKRIPSI YANG BAGUS ADALAH SKRIPSI YANG JADI, TAK 

USAH MASTERPIECE YANG PENTING KAMU TIDAK PLAGIASI” 

 ”HARI INI HARUS LEBIH BAIK DARI HARI KEMARIN” 

 ”MAMPU MENUNTASKAN SKRIPSI MERUPAKAN BUKTI 

BAHWA KAMU MAMPU BERTANGGUNG JAWAB TERHADAP 

APA YANG KAMU KERJAKAN SELAMA INI” 

 ”SKRIPSI ADALAH GERBANG MENUJU SARJANA, TANPANYA 

MENGGUNAKAN TOGA DAN MEMEGANG FOLDER IJAZAH 

HANYALAH MIMPI SEMATA” 

 ”PILIHLAH DIA YANG MENCINTAIMU DAN MENGUTAMAKAN 

MU DARIPADA DIA YANG KAU CINTAI TAPI MENJADIKANMU 

PENGEMIS PERHATIAN”  

 ”JANGAN PERNAH MENUNDA SEGALA SESUATU” 

 ”PENDIDIKAN MERUPAKAN SENJATA PALING AMPUH UNTUK 

MERUBAH DUNIA” (NELSON MANDELA) 

 ”SUCCES IS THE BEST REVENGE” 

 ”WORK HARD PLAY HARD” 

 ”STOP UNDERESTIMATING YOURSELF” 

 ”LEARN FROM THE PAST, LIVE FOR THE TODAY, AND PLAN 

FOR TOMORROW” 

 ”DON’T BE UPSET WHEN PEOPLE TALK BEHIND YOUR BACK, 

YOU HAVE TO BE HAPPY THAT YOU ARE THE ONE IN FRONT” 

 ”EVERYTHING WILL BE OKAY IN THE END, IF ITS NOT OKAY, 

ITS NOT THE END” 

 ”SUCCES IS NOT A COINCIDENCE BUT IS AN OPTION” 

 ”PRAY AS IF YOU WILL DIE TOMORROW AND LEARN AS IF 

YOU WILL LIVE FOREVER” 
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INTISARI 

 

Semakin bertambahnya zaman semakin bertambahnya perkembangan 

teknologi pada saat ini, mulai dari pembuatan peralatan yang simple hingga 

peralatan yang canggih sekalipun. Sehingga manusia saat ini semakin dimanjakan 

dengan kemudahan yang diberikan oleh teknologi. 

Dengan alasan itu saya akan membuat sebuah alat untuk memudahkan para 

tuna netra melakukan aktivitas sehari-hari,dimana akan dipasang sebuah sensor 

jarak ultrasonik pada tongkat tuna netra menggunakan mikrokontroler Arduino 

Uno sehingga dapat diwujudkan alat bantu penyandang tuna netra yang efektif 

serta mudah dioperasikan, karena informasi yang diberikan adalah berupa 

informasi suara dan getaran. 

Sistem pengukur jarak dapat berfungsi dengan baik dalam mengukur objek 

yang menjadi penghalang dengan presentase error rata-rata sebesar 2,5%, 

sehingga data yang dikirim ke penyandang tuna netra cukup akurat dan sistem 

perekam database suara dari buzzer maupun getaran dari motor dc dapat berfungsi 

dengan baik. 

Kata Kunci: tuna netra, sensor ultrasonic, mikrokontroler, arduino uno, buzzer, 

motor dc 
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ABSTRACT 

The more the increase of the age is getting increasing technological 

development at this time, ranging from the manufacture of the equipment simple 

to sophisticatedequipment though. So the man currently is getting spoiled with the 

ease provided bytechnology. 

For reasons that I will create a tool to facilitate the tuna netra do daily 

activities, whichwill be installed an ultrasonic distance sensor on a stick tuna 

netra using the Arduino Uno microcontroller so that it can be realized with 

disabilities tools tuna netra an effective and easy to operate, because the 

information provided is in the form ofsound and vibration information. 

Distance measuring system can function well in measuring objects that 

become a barrier with a percentage of the average error of 2.5%, so that the data 

sent to the disabled, tuna netra fairly accurate recording system and a database 

of sound from the buzzer as well as vibrations from the dc motor can function 

properly. 

Keyword: tuna netra, ultrasonic sensor, microcontroller, Arduino uno, buzzer, dc 

motor 

 


