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MOTTO 

Jangan pernah letih berharap karena masih banyak yang bisa lakukan dalam hidup ini. 

Banyak hal yang kelihatannya tidak mungkin, menjadi sangat mungkin dilakukan saat 

kita menginginkannya dan melakukan dengan lebih serius.  

Bersabar adalah tetap merasa marah, tetapi tidak menggunakannya untuk merendahkan 

diri dan merusak hubungan baik dengan orang lain. 
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INTISARI 

 

Perkembangan teknologi dan ilmu pengetahuan pada saat ini berkembang 

pesat baik dari jenis, segmentasi, maupun tujuannya. Telah banyak perangkat 

diciptakan untuk membantu dan memudahkan pekerjaan manusia. Pada zaman 

modern ini, manusia menuntut kemudahan dan efisiensi waktu  untuk setiap 

pekerjaan. Mikrokontroler merupakan suatu piranti elektronika yang berperan 

sangat penting dalam pembuatan perangkat untuk memudahkan pekerjaan 

manusia. Mikrokontroler memiliki peran menggantikan  posisi manusia dalam 

mengoperasikan suatu perangkat. 

 

Pada saat ini banyak hewan yang dijadikan peliharaan oleh manusia. Salah 

satunya ikan yang ditempatkan di akuarium sekaligus sebagai hiasan ruang tamu 

dan sebagainya. Seiring dengan kesibukan manusia untuk bekerja dan beraktifitas, 

perawatan dan pemberian makanan ikan kurang teratur dan jam yang tidak 

menentu. Hal ini tentu berdampak tidak baik untuk kondisi ikan yang hidup di 

dalam akuarium. Maka dari itu diperlukan suatu alat yang dapat memudahkan. 

 

Filter berfungsi untuk menyaring air yang ada di dalam akuarium secara 

otomatis menggunakan sensor dan mikrokontroler. Cara kerja sistem ini dengan 

mendeteksi tingkat kekeruhan air dalam akuarium yang keruh dalam kondisi 

tertentu, filter akan bekerja secara otomatis untuk membersihkan air. Di tambah 

dengan alat pemberi makan ikan secara otomatis menggunakan motor servo 

sebagai penggeraknya. 

 

Kata kunci : akuarium, ikan, mikrokontroler, sensor, LDR, filter, motor servo 
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ABSTRACT 

 

 Developments in technology and science on current rapid growth of this 

type, segmentation, and the destination. Has a lot of tools created to assist and 

facilitate the work of man. In modern times, the man demanded the ease and 

efficiency of time for each job. Microcontroller is an electronic device that plays a 

very important in the manufacture of devices to facilitate the work of man. 

Microcontroller has replaced the role of humans in operating such a device. 

 

At this time many animals are kept as pets by humans. One of them was 

placed in an aquarium fish as well as a living room decoration and so on. Along 

with human activity for the work and activities, care and feeding of fish less 

regular and erratic hours. It is certainly not good for the condition affects the fish 

that live in the aquarium. Therefore we need a tool that can facilitate. 

 

Filter functions to filter the water in the aquarium automatically using 

sensors and a microcontroller. system work this way by detecting the level of 

turbidity in the water murky aquarium under certain conditions, the filter will 

work automatically to clean water. Plus the tool feeding fish automatically using 

a servo motor as a driving force. 

 

Keywords: aquarium, fish, microcontrollers, sensors, LDR, filter, servo motors 
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