BAB1

PENDAHULUAN

diperlukan juga tempat pakan ikan yang dapat bekerja tepat waktu.

Apabila masalah air dan pakan ikan yang merupakan hal yang penting im
terus menerus dibiarkan dan diabaikan maka dapat menghambat pertumbuhan



ikan, keadaan ikan memburuk dan mengakibatkan kematisn. Oleh karena itu
untuk mengatasi hal tersebut. penulis menyusun tugas akhir dengan judul
“Membangun Sistem Filterisasl Akuarium Dengan Semsor Ldr Berbasis
Ardulno Uno Dan Pemberl Makan Otomatls”. dengan sdanya sistem ini
s ikan tidak perlu khawatir lagi
jal mengatur filter air secara

Iliﬂﬁdﬂﬂ.jugﬂ membert :
akan diteliti. Lingkup permasalahan yvang akan dibahas yoitu :
I. Sistemn fitensasi akuarium i menggunakan sensor LOR uniuk
cahaya.



2. Pemberi makan otomatis menggunakan mator serve sebagai penggerak
tempat pakan ikan.

3, Semua pekerjaan dikontrol dengan mikrokantroler Arduino Uno

4. Filter yang dilakukan adaloh menyaring air yang ada di dalam




Adapun Manfaat penulisan ini bagi penulis adalah :

a. Sebagai media pembelajaran dan pendalaman ilmu, khususnya pada
bidang mikrokontroler.

b. Untuk menerapkan ilmu pengetahuan yang didapat selama berkuliah




1.6 Metode penulisan

Untuk lebih jelas dalam penyusunan laporan ini. penulis menggunakan
metode-metode yang sesuai dengan masalah tersebut, adapun metode yang




1.7 Sistematika Penulisan

Untuk mempermudah penyusunan laporan, maka dalam hal ini penulis
membagi dalam beberapa bab. serta memberikan gambaran secara gans besar isi

dari tiap-tiap bab.

BABI: PEND

Berisikan kesimpulan tentang hasil rancangan yang telah dibuat serta saran
dalam pengembangan rancangan lersebut.
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